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1. Геофизические работы с применением БПЛА решают задачи от 
археологических исследований до картирования территории региона. Это приводит к 
широкому спектру методик построения съемочных сетей и точности регистрации поля. 

Предусмотрена настройка параметров обрабатывающей системы в ручном и 
автоматическом вариантах.

2. При съемке с БПЛА производится автоматическая регистрация физических 
полей Земли. При этом объем данных, получаемых в результате измерений, может 

превышать 1 000 000  и более физических наблюдений.

Контроль и Анализ большого объема данных предусматривает их графическое 
отображение.

Методология обработки данных БПЛА
в программной среде  DDV v2.0



• Открыть произвольный файл
• BIN-файлы GPS-приёмника
• Файлы магнитометра POS
• Файлы магнитовариационной 

станции
• Файлы формата «сборки» GPS+POS
• Сохранить данные в файл
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• Отображение параметров с классификацией 
данных и их визуализация в виде 1D, 2D, 3D

• Карты графиков полей
• Анализ записи вариаций
• Расчет гистограмм

• Присвоение координат пунктам регистрации магнитного поля
• Учет вариаций
• Корректировка синхронизации данных магнитометра и полетного 

контроллера
• Оценка погрешности наблюдений
• Разделение основных и вспомогательных маршрутов на классы
• Преобразование системы координат
• Преобразование форматов записи времени

Функционал программы обработки данных БПЛА



Настройка
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Настройка графики для просмотра данных (1D)



Настройка графики для просмотра данных (2D)
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Построение  изолинийСхема расположения профилей

Выделение классов по значениям параметровРаскраска карт по значению



Настройка графики для просмотра данных (3D)

карта графиков магнитного поля
3D анализ маршрутов 

с классификацией по съемочным дням
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Оценка погрешности съемки
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Контроль качества съёмки

Четвёртая разность:

Отклонение по 4 точкам:

= |Xt-2 - 4Xt-1 + 6Xt - 4Xt+1 + Xt+2|*

= |Xt – ((Xt-2 + Xt-1 + Xt+1 + Xt+2)/4)|

X – последовательно измеренные значения магнитного 
поля (нТл), t – номер точки маршрута

* - МЕТОДИЧЕСКИЕ РЕКОМЕНДАЦИИ по аэрогеофизическому сопровождению прогнозных и поисковых работ на 
твердые полезные ископаемые (П.С. Бабаянц, С.А. Павлов, А.А. Трусов, 2023г.)

< 1нТл < 2,5нТл < 5нТл



Построение схемы профилей



Анализ вариаций



Классификация маршрутов



Анализ материалов съемки



Анализ материалов съемки



Анализ материалов съемки



Решение геологических задач

География работ

Масштабы съемок  1 : 5 000
1 : 10 000



Структурное Картирование

Обогащенная железом верхняя пачка в анангрской свите служит маркирующим горизонтом



Структурное Картирование



Структурное Картирование



Структурное Картирование



Картирование различных комплексов горных пород



Выделение тектонических элементов



Выделение тектонических элементов



Кольцевые структуры
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БЛАГОДАРЮ ЗА ВНИМАНИЕ!


